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Abstract: 

这个学术报告将介绍一个与半个多世纪以来现代控制系统设计理论里最基本的分离原则完全不同的，综合设计的原

则。这一设计新原则将第一次根据观测器的设计结果来设计广义状态反馈控制，并将在绝大多数系统条件下保证实

现其广义状态反馈控制的最关键的环路传递函数和鲁棒性。现有的分离原则在绝大多数系统条件不能实现其状态反

馈控制的环路传递函数和鲁棒性。这一广义状态反馈控制将第一次通过完全自由地选择调节观测器/反馈控制器的阶

数，来第一次完全统一现有的状态反馈控制和静态输出反馈控制，第一次有效调节性能和鲁棒性之间的矛盾，和第

一次针对具体和不同的系统条件和设计要求来实现具体和不同强度的控制。这一广义状态反馈控制可以在绝大多数

系统条件下保证满足设计要求。这一广义状态反馈控制的设计不论在所根据的系统和状态的信息量上，还是在通过

特征结构配置优化一个普遍准确得多的鲁棒稳定性指标来兼顾提高系统性能和鲁棒性的有效性上，都远远超过根据

经典控制理论设计的控制。只有这样的控制才真有实用价值。 
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